
Kierunek studiów: MECHATRONIKA
Obowiązuje od dnia: 01.10.2020
Studia: STACJONARNE I stopnia
Liczba semestrów 7
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1
Język angielski / konwersacje w języku 
specjalistycznym

IPOEI-1-JA 2-4 C X X X X X X X

2 Wychowanie fizyczne PWSZ-1-WF 2-4 C
3 Podstawy kultury akademickiej PWSZ-1-PA 1 W

4
Kwalifikowana pierwsza pomoc 
przedmedyczna

5 BHP oraz ergonomią IPO-1-BHPZE 2 W,P X X X X X X X
6 Ochrona własności intelektualnej IPO-1-OWI 1 W X X X X X
7 Podstawy ekonomii i zarządzania IPOEI-1-PEiZ 1 W,C X X
8 Komunikacja społeczna IPOMR-1-KS 1 C X X X X
9 Etyka zawodowa IPOMR-1-EZ 4 C X X X X

10 Matematyka1
IPOMR-1-MAT1

1 W X

11 Matematyka2
IPOMR-1-MAT2

2 W X X X

12 Matematyka3
IPOMR-1-MAT3

3 W X X

13 Matematyka praktyczna w mechatronice 1
IPOMR-1-MATP1

1 C X X X X

14 Matematyka praktyczna w mechatronice 2
IPOMR-1-MATP2

2 C X X X

15 Matematyka praktyczna w mechatronice 3
IPOMR-1-MATP3

3 C X X X

16 Fizyka IPOMR-1-FIZ 1 W,C,L X X X X X
17 Informatyka w mechatronice IPOMR-1-IM 4 W,L X X X X X
18 Geometria i grafika inżynierska IPOMR-1-GIGI 1 W,C X X X X X X X

19
Komputerowe wspomaganie projektowania 
KWP

IPOMR-1-KWP 1 W,C,L X X X X X X X

20 Podstawy programowania
IPOMR-1-PPROG

2 W,L X X X

21 Mechanika 1
IPOMR-1-MECH1

1 W,C X X X X X

22 Mechanika 2
IPOMR-1-MECH2

2 W,C X X X X X

23 Teoria obwodów 1
IPOMR-1-TOB2

3 W,C X X X X X X

24 Teoria obwodów 2
IPOMR-1-TOB1

4 W,L X X X X X

25 Technologia informacyjna IPOMR-1-TINF 1 W,L X X X

26 Przetworniki elektro-mechaniczne
IPOMR-1-PELM

3 W,L X X X X X

27 Systemy mechatroniczne IPOMR-1-SMA 6 W,L X X X X X X
28 Podstawy konstrukcji maszyn IPOMR-1-PKM 4 W,C,P X X X X X X

29 Podstawy elektroniki
IPOMR-1-PELN

4 W,L X X X

30
Podstawy modelowania systemów 
mechatronicznych

IPOMR-1-PMSM
3 W X X X X X X X

31 Podstawy mechatroniki IPOMR-1-PM 4 W,L X X X X X X X X

32 Metrologia i systemy pomiarowe 1
IPOMR-1-MiSP2

4 W,L X X

33 Metrologia i systemy pomiarowe 2
IPOMR-1-MiSP1

5 W,L X X X X

34 Techniki wytwarzania 1 IPOMR-1-TW2 2 W,L X X X X X X X X
35 Techniki wytwarzania 2 IPOMR-1-TW1 3 W,L X X X X X X

36
Podstawy elektrotechniki / 
   Zastosowanie elektrotechniki w 
mechatronice

IPOMR-1-PEL /
   IPOMR-1-ZEwM 2 W,C,L X X X X X

37
Systemy informatyczne /
   Zintegrowane systemy informatyczne w 
mechatronice

IPOMR-1-SINF
/ 

   IPOMR-1-ZSIwM
2 W,L X X X X X

38
Programowanie obiektowe /
   Programowanie obiektowe w mechatronice

IPOMR-1-PROB
 /

   IPOMR-1-POwM
6 W,L X X X

39
Wytrzymałość materiałów /
   Wytrzymałość materiałów w mechatronice

IPOMR-1-WMAT
 /

   IPOMR-1-WMwM
3 W,C,L X X X X X X

40
Podstawy automatyki /
   Automatyka w mechatronice

IPOMR-1-PA /
   IPOMR-1-AwM 5 W,C,L X X X X X X X X X X X X X X

41
Podstawy robotyki /
   Mechatronika robotów

IPOMR-1-PRO 
/

   IPOMR-1-MRO
5 W,L X X X X X

42
Teoria sterowania /
   Podstawy sterowania w mechatronice

IPOMR-1-TS-MR /
   IPOMR-1-PSwM 5 W,L X X X X X X X X X X X X X X

43
Cyfrowe przetwarzanie sygnałów /
   Przetwarzanie sygnałów cyfrowych w 
mechatronice

IPOMR-1-CPS / 

   POMR-1-PSCwM
5 W,L X X X X X

44
Programowanie mikrokontrolerów /
   Mikrokontrolery w mechatronice, 
programowanie

IPOMR-1-PuK /
   IPOMR-1-uKwM 6 W,C,L X X X X

45 Sztuczne inteligencja IPOMR-1-SzI 3 W,L X X X X X

46
Podstawy projektowania układów 
mechatronicznych

IPOMR-1-MUP 6 P X X X X X X X

47 Dynamika maszyn IPOMR-1-DM 4 W,C X X X X X X X

48 PWK1 *
IPOMR-1-PWK1

1 W,L X X X X X X X X

49 PWK2 *
IPOMR-1-PWK2

2 W,L X X X X X X X X

50 Seminarium dyplomowe 1 IPOMR-1-SD1 6 C X X X X X X
51 Seminarium dyplomowe 2 IPOMR-1-SD2 7 C X X X X X X
52 Fakultet języka obcego
53 Przedmiot ogólnouczelniany do wyboru 2 W X X X X
54 Przygotowanie do dyplomowania IPOMR-1-PD 7 L X X X X X
55 Praktyki ** IPOMR-1-P

1 CAD w optymalizacji konstrukcji
mechatronicznych

IPOMR-1-CWM
-NKTwm

5 W,L X X X X X X

2 Robotyzacja
IPOMR-1-ROB-

NKTwm
6 W,L X X X X X X X X

3 Szybkie prototypowanie układów 
mechatronicznych

IPOMR-1-SPUM-
NKTwm

7 W,L X X X X X X X X

4 Badania doświadczalne urządzeń 
mechatronicznych

IPOMR-1-BDUM-
NKTwm

6 W X X X X X X X

5 Wibroakustyka urządzeń mechatronicznych
IPOMR-1-WUM-

NKTwm
7 W X X X X X X X X X X

6 Systemy CAM z elementami programowania 
CNC

IPOMR-1-SCPR-
NKTwm

5 W,L X X X X X X X X X X

7 Systemy wizyjne, rozpoznawanie obrazów
IPOMR-1-SWRO-

NKTwm
6 W,L X X X X X X X X

8 Projekt przejściowy
IPOMR-1-PP-

NKTwm
6 P X X X X

9 Nowe technologie
IPOMR-1-NT-

NKTwm
7 W,C,L X X X X X X X

10 Mikrokontrolery i sterowanie cyfrowe
IPOMR-1-MKiSC-

NKTwm
5 W,P X X X

11

Zasilanie i zabezpieczanie urządzeń 
mechatronicznych /
   Modelowanie i wizualizacja procesów 
technologicznych

IPOMR-1-ZIZUM-
NKTwm /

   IPOMR-1-MWPT-
NKTwm

5 W,L X X X

12
Diagnostyka urządzeńelektrycznych w 
mechatronice / 
   Urządzenia elektryczne w mechatronice

IPOMR-1-DUEwM-
NKTwm /

   IPOMR-1-UEwM-
NKTwm

6 W,L X X X X X X X X X X X

13 Sterowniki PLC /
   Zastosowanie sterowników PLC

IPOMR-1-SPLC-
NKTwm /

   IPOMR-1-ZSPLC-
NKTwm

7 W,L X X X




